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ILKOKUL - ORTAOKUL
CizGi iZLEYEN ROB-OKUL
ROBOT YARISMA KURALLARI

Amac

Cizgi izleyen robotlar, beyaz zemin lizerindeki siyah ¢izgiyi ya da siyah zemin tizerindeki
beyaz ¢izgiyi otonom takip etmek amaciyla tasarlanirlar. Endiistriyel alanda, siirekli bir
yerden baska bir yere mal tasima islerinde bu otonom ¢izgi izleyen robotlar kullanilirlar.
Yapilmasi gereken, robotlarin takip edecekleri yol ¢izgisinin zemine ¢izilmesidir. Cizgi
izleyen robotlarda ¢izgiyi kaybetmemeyi saglayacak olan; dogru program, donanimsal
kontrol ve hizdir.

Bu kategorideki otonom ¢izgi izleyen robotlar; siyah parkur tizerindeki beyaz ¢izgileri takip
ederek, en kisa siirede ve hatasiz yolu tamamlamaya calisirlar. Robotlarin amaci; siralama
yarigmasinda belirlenen parkuru en kisa siirede ve en az ceza puani

ile tamamlamaktir.

Robot Olciileri

Temel Cizgi izleyen robot kategorisinde yarisacak robotlarin; boyunun 300 mm’yi eninin ise
250 mm’yi gegmemesi gerekmektedir. (Tekerlekler dahil.)

Robotta kullamlacak malzemeler

e Kontrol kart1 olarak: Herhangi bir mikrokontrolorii veya hazir mikrokontrolorlii
kartlar1 kullanabilirsiniz.

e Motor siiriicii olarak: Hazir Motor Shield’ler (Motor Siiriicii Modiilleri) veya herhangi
bir elektronik komponentle hazirladiginiz motor siiriiciilerini kullanabilirsiniz.

e DC motor olarak: L rediiktorlii 6-12V 250 rpm plastik dislili DC Motor kullanilmasi
zorunludur.

e Tekerlek Olarak: Cap1 65 mm’yi ve kalinligr 30 mm’yi gegmeyen tekerlek

kullanilacaktir. Yarigmacilar, kullanacaklar1 tekerlekleri bu 6zellikte olacak sekilde
imal edebilirler veya bu 6zellikte olan tekerlekleri kullanabilirler.

e Maksimum 8'li Cizgi Sensor Kart1 kullanilabilir.

e Batarya kutusu ile sarhos tekeri istege bagli olarak kullanilabilir.
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Yarisma Pisti
Kullanilacak pist ile ilgili ayrintilar asagida verilmistir.
Yarisma Pistiyle Ilgili Bilgiler

1. Yollar siyah iizerine beyaz ¢izgi seklindedir.

2. Yolu olusturan tabaka siyah mat dekotadan yapilmis ve 2400x 3200 mm 6lgiilerindedir.
Yolu olusturan parcalarin ek yerleri siyah mat folyo ile kapatilmistir.

3. Yol Cizgileri 20+2 mm kalinliginda beyaz mat folyodan yapilmstir.

4. Yollar siyah zeminde beyaz yoldan olusmaktadir.

5. Yol iizerinde 4 adet 45 derecelik doniisler ve 1 adet 90 derecelik doniis bulunmaktadir.
6. Yol iizerinde yar1 ¢ap1 200 mm ve 400mm olan virajlar vardir.

7. Baslama/Bitis ¢izgisi yol baslangicindan 400 mm igeridedir.

8. Baslama/Bitis ¢izgisi kenarlarinda 10 mm yiiksekliginde sensdrler kullanilmistir.

1. Pist agagidaki gorsele benzer bir tasarima sahip olacaktir.

BASLANGIC
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Yans
1. Her robot sirayla yarisir, bu sira bilgisayar kurasi ile belirlenir.

2. Robotlar yarigsmaya baglamadan once test kutusunda test edilir. (Test kutusunun 6l¢iileri 300
X 250 mm)

3. Robotlar pistte bir tur atarlar.

4. Yarisma zamana kars1 yapilacaktir. Siire pist iizerindeki kronometre ile belirlenecektir.

5. Yarisin baslangic ve bitisini tespit etmek i¢in sensorler kullanilmistir. Robot, sensor
hizasindan gectiginde, sensoriin algilamasi ile kronometre saymaya baglayacaktir. Robot tekrar
baslangig¢/bitis cizgisini gegtiginde kronometre sayma islemini durdurur. Yarigsma sirasinda

Robotun yoldan ¢ikmasi, rampa ¢ikamama ve kopriiden diismesi gibi durumlarda kronometre
saymaya devam eder.

6. Hakem isaretinden sonra Start yapamayan robota 10 saniye ceza puani verilir ve tekrar
start yapmasi i¢in bir hak daha verilir. Yarigmacilarin 3 start hakk: vardir. (Her start
yapamama durumunda ayr1 ayr1 10 saniye ceza puani verilir.) Uglincii kez start yapamayan
robot diskalifiye edilir.

7. Robotlar belirtilen hareket yoniinde pistte hareket etmeleri gerekir.

8. Robotlarin ¢izgiyi takip etmeleri esastir. Govdesinin tamamu (tekerlekleri dahil) ¢izgi
disina ¢ikmis robotlar yoldan ¢ikmis sayilirlar. Hakem robotun ¢iktig1 yeri gosterir.
Yarigmaci robotunu hakemin gosterdigi yere tekrar koyar. Bu arada siire islemeye devam
eder. Yarismaya devam edilir. Bu hak yalnizca hakemler tarafindan verilebilir. Bu durumda
robota 10 sn yoldan ¢ikma cezasi verilir.

9. Robot bes (5) defa yoldan ¢ikarsa diskalifiye edilir.

10. Robotun bir tur sonunda Baslangi¢/Bitis ¢izgisinden tekrar gegmesi ile kronometre durur.
Robot i¢in yarisma bitmistir.

11. Siralama yarigmalar1 sonunda, robotlarin yarigmayi bitirme toplam siireleri ile siralama
yapulir.

12. Toplam siire=[(Kronometre siiresi + ceza stireleri toplami)] ile bulunur .

13. En diisiik toplam stireyi elde eden robot birinci olarak ilan edilir.

14. Toplam siire esitliginde ceza puani daha az olan robot digerine gore dnceliklidir.
15. Esitlik yine bozulmazsa, hafif olan robot 6nceliklidir.

16. Esitlik yukaridaki durumlarda bozulmazsa yarismaci
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ogrencilerin yaslar1 toplamina bakilir. En kii¢iik yasa sahip
takimin robotu siralamada Oncelik kazanir.

Diger Kurallar
1. Mola, bakim veya tamir zamani verilmez.

2. Yola kalic1 bir iz veya isaret birakilamaz, zarar verilemez.
Piste zarar veren robotlar diskalifiye edilir.

3. Robotlar pil veya batarya grubu gibi bir enerji kaynagi kullanabilirler. Stv1 yanici enerji
kaynaklar1 kullanamazlar.

4. Yarigsmalar sirasinda robotlarin lastik teker ve pil degisikliginden baska robotlar {izerinde
bir degisiklik yapamazlar. Robot gdvdesinin degistirilmesi gibi fiziksel goriiniim
degisikliklerin hepsinde robot diskalifiye edilir.

5. Yarigmalar sirasinda, pist etrafindaki 11kl kayan yazi, kamera ve aydinlatmalardan dolay1
yapilan itirazlar gecersiz sayilacaktir.

6. Yarisma Organizasyon Komitesi gerekli gordiigii durumlarda kurallar1 degistirme hakkina
sahiptir.
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